
Робот для соревнования «Биатлон» (5-7) 

Выполнен из конструктора LME EV3 

Состоит из робототехнической платформы (ЕВ3, 2 двигателя, 1 шарикоподшипник). Стреляющий 

механизм выстреливает балками длиной 3 модуля, работает с помощью среднего мотора. Робот 

перемещается вдоль черной линии с помощью 2 датчиков цвета.  

 


