
 

Робот «Deeppi» для программы Марафон шагающих роботов выполнен из 

Лего ЕВ3. Оснащен двумя датчика цвета, 2 большими моторами, имеет 6 

конечностей. 

Программа написана таким образом, что робот определяет цвета с помощью 

датчиков цвета и движется вперед 
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