
Описание проекта
Корабль Путешественник, который будет работать с помощью двух моторов и
двух датчиков. Я хочу сделать программу, чтобы робот мог двигаться сам. Но
возможно там будет пульт дистанционного управления.

Мне 6 лет, я люблю заниматься робототехникой и создавать свои механизмы.
Недавно я участвовал в творческих соревнованиях по робототехнике и занял 1
место, а в сборке на скорость 2 место.


