
Название робота: Чумбинг

Описание

Робот, который ездит по линии и поднимает груз, имеет несколько важных
компонентов. Один из них являются большие моторы, которые обеспечивают
движение робота. Эти моторы могут быть настроены на различные скорости и
направления, что позволяет роботу быстро и эффективно перемещаться. Также
имеет средний мотор, которые используются для подъема и удержания груза.
Еще  важный компонент  робота  -  это  датчики цвета.  Эти  датчики  помогают
роботу  определять,  где  находится  линия,  по  которой он  должен  ехать.  Если
робот  видит,  что  он  вышел  за  пределы  линии,  он  может  автоматически
корректировать свое направление, чтобы вернуться на трассу. С помощью ещё
одного датчика цвета,  робот определяет в каком месте находиться кубик для
выполнения  задания.


