
Нашакоманданазывается«Россия»ивнейдваучастника.Мысделали

роботаподназванием«Пельмень».Нашроботучаствуетвсоревновании

«Гонкишагающихроботов».Онспособеншагатьблагодарямоторами

различныммеханизмам,асбиватьбанкиблагодарямотораминашейкирке.С

помощьюпервогодатчикарасстоянияонедетровновдольстенки,ас

помощьювторогодатчикакоторыйзакреплёнспереди,роботопределяет

расстояниедоследующейстенки.Онодолжнобытьнеменьшепяти

сантиметров,чтобынашапрограммадляроботаработала.Когданашробот

проходитпятьсантиметров,онсбиваетбанкуиповорачиваетвзаданнуюпо

программесторону.Этоповторяетсяпятьразипослеэтогороботедетпо

прямойлинии.


