JlaHHBINM 5K30CKENET CO3AaH JIJIsl yCUIICHUS YeIOBEeKa U yBEIMUCHUS
BBIHOCJIUBOCTHU. Y HETO UMEETCS BBIBEJICHHBIN OT KHCTH MaHUIYJISTOP, C
MTOMOIIIBIO KOTOPOTO HOCUTEIh MOYKET KOHTAKTUPOBATH C MTPEAMETAMH B
HEOJIaronpUsITHON CpeJie, UK JK€ MMPOCTO HE KEIATSIIbHBIMU IS KOHTAKTA C
4yeJI0BEKOM( XOJIOHBIC, TOPSUHE). IK30CKETET UMEET MaHUITYJIATOP, JOKTEBOM
CYCTaB, MPEAIUICYbE U PETYIUPOBKY IO pa3Mep MOIb30BaATENS, TEM CAaMbIM
MO3BOJISIET UCIOJIB30BATh €T0 JIIOJISIM C pa3HOM KOMIUIEKIuen Tena. B pa3padbotke
UCII0JIb30BaHA COOCTBEHHOPYYHO MOCTPOCHHAS MIaT(opma U3 aJlOMUHHEBBIX
peek ¢ netansmMu pacriedataHHbiMU Ha 3D npunTepe. [JlaHHBIN 5K30CKeneT uMeeT
JIOCTAaTOYHOE KOJMYECTBO MIIOCKOCTEH BpaIIeHUs JJI XOpOIlIe MOOMIBbHOCTH, TPH
U3 KOTOPBIX MOTYT KOHTPOJIMPOBATHCS. YTIPaBICHUE OCYIIECTBIISIETCS IPU
noMoI MukpokontpoJsuiepa Arduino UNO.



