
Мой робот «СумоБот» создан для участия в 
номинации Интеллектуальное сумо 15х15: 
образовательные конструкторы. Робот построен на 
базе Lego mindstorm EV3, имеет 1 контроллер EV3, 
приводится в движение 2 большими моторами с 
прямым приводом на 4 колеса. Для поиска 
противника используется ультразвуковой датчик 
расстояния. Так же робот оборудован отвалом, с 
приводом от среднего мотора. Габариты и вес робота 
соответствуют регламенту соревнования. 


