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Конструкция 
робота состоит 
из ходовой, 
зрительной и 
ударной частей.

- в ходовую 
часть входит: 
два больших 
мотора с 
колесами и 
опорное колесо;

- за зрительную 
часть отвечает 
ультразвуковой 
датчик;

- ударная часть –
это конструкция 
ноги, движимая 
средним 
мотором.
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Робот предназначен для того, чтобы любой человек 
смог, если не программировать, то хотя бы управлять 
роботизированным устройством. 

Чрезвычайно важно научиться использовать 
стандартные функции конструктора, для создания 
самобытных роботов-игрушек. 

Лего-роботы помогают фантазировать, раскрывать 
творческий потенциал, моторику, мышление и логику



История создания робота-футболиста 
возникла из-за того, что мне нравится 
футбол и я люблю в него играть. Так же я  
увлекаюсь робототехникой. И решил 
сделать собственный экперемент «Робо-
Месси». 
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