
 

РОБОФИНИСТ: САМАРА 2019 

RAVAGER 28 
робот для номинации  
“Ралли по коридору” 

 

 

Краткое описание 

Переделка радиоуправляемой машинки. Внутри Arduino Nano, 2 датчика линии и 2 

ультразвуковых дальномера. 

 

 

 



Робофинист: Самара 2019 
 

Подробное описание 

Платформа: 

Робот выполнен на базе радиоуправляемой модели с внесением следующих 

изменений: 

● изменен рулевой механизм (вместо обычного коллекторного двигателя 

установлен сервопривод); 

● изменена схема питания (вместо “пальчиковых” батареек установлены Li-ion 

аккумуляторы); 

● изменена электроника управления (вместо платы радиоуправления 

установлена Arduino Nano V3); 

● установлены ультразвуковые датчики расстояния; 

● установлен мягкий бампер; 

● установлен датчик линии. 

* в дальнейшем возможны внесения дополнительных изменений. 

Принципиальная схема  
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