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HasBaHue u Homep peueH3npyemon KoMmaHabl
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PELLEH3UA

MpoekT komaHabl "MMMOHEP 2" npeacrtasnseTt cobon yCTpOMCTBO A4 Bblaaun MEKNX
rpy3oB, Takux, Kak KOHETbI N1 CyBEHUPDI.

AKTyanbHOCTb JaHHOW TeMbI HE Bbl3blBaET COMHEHUS. BO BpeMsa TYpUCTUYECKOrO
Ce30Ha MHOrme npoaasLbl CYBEHUPOB OYEHb YCTaloT, TaK Kak OHU U B Xapy U B Xonos,
Ha Horax uesbin OeHb.

[MpencraBneHHbIM POBOT pellaeT 3Ty NpobnemMy nyTem 4YacTUYHOW 3aMeHbl
npogasLoB Ha poboTa. OH JOCTAaTOYHO NPOCT, M BOMPOCOB, Kak NOfib30BaTbCs
YCTPOMCTBOM, HE BO3HUKAET Jaxe Yy Nogen, KotTopble ganekn ot poboTOTEXHUKM:
Ha[o NOLHECTU K JAaTUYMKy PYKY M NooX4aTb, MOKa NOBOPOTHAA BEPXHAA nratgopma
pa3BepPHETCS B HanpaBlieHNe PyKu 1 "BbINOXUT" rpys.

KomaHga nposena nccnegosaHnda no paboTte BeHANHIOBLIX aBTOMATOB U caenana
CBOW NPOTOTUN, KOTOPbIN Bonee KomnakTeH 1 yaobeH Ans Nnonb3oBaHmS.

[ns ncnonb3oBaHMs NpoeKTa B pearibHbIX YCOBUAX pobOT eLé He A0 KOHLa roToB,
TaK Kak pa3aMmep Tex rpy3oB, KOTOPblE MOXET BblAaBaTb YCTPOUCTBO, CTPOro
pernaMmeHTUpPOBaH, a TakKe HeT 3alUnTbl OT BHELUTATHbLIX CUTYaLUn: Hanpumep, He
NpPoOM3BOAUTCA NPOBEPKA, YTO rPy3 B HAanNM4nm B TOM OTCEKE, N3 KOTOPOro podoT
nraHnpyeT gatb O6BLEKT YErOBEKY.

Po6oT BbINOMHAET CBOKO (OYHKLMIO-NOKa3aTb NpeanaraemMblini BapuaHT peLleHuns
3agaHHOM NpobnemMbl Ha Ha4YanbHOM ypoBHe. PoboT paboTtaeT ctabunbHo. Mbl
cymnTaeM, YTO AaHHbIW MPOEKT UMeET NyTu AN AanbHenwero passnuTnsa U MHTepecex
peanusaunen 3agyMKku ons pelieHns npobnemsol.
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Актуальность данной темы не вызывает сомнения. Во время туристического сезона многие продавцы сувениров очень устают, так как они и в жару и в холод на ногах целый день.
Представленный робот решает эту проблему путем частичной замены продавцов на робота. Он достаточно прост, и вопросов, как пользоваться устройством, не возникает даже у людей, которые далеки от робототехники: надо поднести к датчику руку и подождать, пока поворотная верхняя платформа развернётся в направление руки и "выложит" груз.
Команда провела исследования по работе вендинговых автоматов и сделала свой прототип, который более компактен и удобен для пользования. 
Для использования проекта в реальных условиях робот ещё не до конца готов, так как размер тех грузов, которые может выдавать устройство, строго регламентирован, а также нет защиты от внештатных ситуаций: например, не производится проверка, что груз в наличии в том отсеке, из которого робот планирует дать объект человеку.
Робот выполняет свою функцию-показать предлагаемый вариант решения заданной проблемы на начальном уровне. Робот работает стабильно. Мы считаем, что данный проект имеет пути для дальнейшего развития и интересен реализацией задумки для решения проблемы.


