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PELLEH3UA

[MonoxuTtenbHble CTOPOHbI:

-abCOMOTHO aBTOHOMHbIA;

-MPOTOTMN C BbICOKOW CTENEHbIO FOTOBHOCTMU;

-BbiCOKasA MOOUNbLHOCTb;

OTpuruaTesibHble CTOPOHbI:

-XpYrnKas KOHCTPYKLUUS;

-On3aitH TpebyeT opPaboTKK;

-Hey06HO oTpbIBaTh bymary.

[MpOeKT aKkTyasieH Tak kak 6e3 Ae3nHdpekuumn pyk Henb3s NpoTUBOCTOATL BUpycam U
GakTepusam B HacTosLee BpeMsA.

YpoBeHb peanmsauumn npoekta cpegHnin.PoboT paboTtaeT npaBu/ibHO.HYXHO
N3roToBUTbL 6OsIee NPOYHbIA Kopnyc.

YnyduweHnsa npoekra:

-0OMNONHUTL AaTtumkom ABwxeHus u LED-nogceeTkon (ana obHapyXeHusa YenoBeka B
TEMHOM MecTe);

-yCTaHOBUTb PO60Ta Ha MOOW/bHYIO 6a3y B LLEeNAX nepeaBmxeHune;

-yNYULINTb KOHCTPYKLUMIO AepXKaTensa nosioTeHeL,;

-006aBUTb Yachl;

-006aBNTb Ha 3KpaH MUKPOKOHTposinepa Lego EV3 BbipaxxeHust SMOLMIA.
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-абсолютно автономный;

-прототип с высокой степенью готовности;

-высокая мобильность;

Отрицательные стороны: 

-хрупкая конструкция;

-дизайн требует доработки;

-неудобно отрывать бумагу.

Проект актуален так как без дезинфекции рук нельзя противостоять вирусам и бактериям в настоящее время.

Уровень реализации проекта средний.Робот работает правильно.Нужно изготовить более прочный корпус.

Улучшения проекта:

-дополнить датчиком движения и LED-подсветкой (для обнаружения человека в тёмном месте);

-установить робота на мобильную базу в целях передвижение;

-улучшить конструкцию держателя полотенец;

-добавить часы;

-добавить на экран микроконтроллера Lego EV3 выражения эмоций.


