
Робот Тайфун 

 

 Робот "Тайфун" из Г.Екатеринбург построен А. Мартьяновым и 

А.Морозовым. Робот передвигается при помощи 2-ух колес и 

металлического шарика сзади. Держаться на линии роботу помогают 4 Colour 

Sensor'a EV3. 

 Размер робота 25х25. 


