
Искатель 
Состав бортовых систем: 
Колесная платформа обеспечивает перемещение робота по самым сложным рельефам 
местности.  
Манипулятор обеспечивает проведение различных операций по захвату и перемещению 
объектов. 
Система воздушной разведки на базе квадрокоптера 
Система дистанционного управления обеспечивает возможность управления роботом и его 
оборудованием  по радиосвязи. 
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