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PELLEH3UA

PeueH3npyeMbIi MPOEKT akTyasieH, Beb B HACTosILLee BPpeEMSA BCE akTUBHee MAET
OCBOEHMe KocMoca, a AJ/151 NOAroTOBKM N0Ael K neperpyskam, BO3HUKaoLWMM BO
BpeMs nonérta, Heob6xo4MMbl LLEHTPUMYTN 1 apyrve TPpeHaxXEpbI.

Y npoekta ecTb CBOU N/HOCHI.

Bo-nepsbIX, OH aBTOMaTN3NpoBaH. ITO NO3BOJISET HE NPOCTO Co34aBaTb Neperpysku,
HO N MEHATb X CUJTy B TEYEHUN TPEHNPOBKM NO 3a[,aHHOMY aJiropuUTMy.

Bo-BTOpPbIX, NPOEKT UMEET NPOYHOE OCHOBaHME, KOTOPOE MO3BOIAET KOHCTPYKL MM
YCTONYNBO CTOATb B Te4YeHun paboThbl.

OpfHako, y npoekTa ecTb 1 MUHYCbI:

Bo-nepBbix, B KOHCTPYKUMWN NPUCYTCTBYIOT C/1abble MecTa. Hanpumep, nepegaya,
MEHSIOLAsA Yron HaknoHa ueHTpudyrn. Ha ato mecto naEeT 6osbluas Harpyska,
0COOEHHO, Npu BpaLweHnn n nogbLeEmMe. laxe Ha BUAEO NPOEKTa MOXHO 3aMeTUTb, YTO
LeHTpudpyra konebsetcs B 3ToM MecTe. PelleHrem 3Toi Npo6/1eMbl MOXET
MOCNYXWUTb YBE/INYEHME XECTKOCTU KOHCTPYKLUNN, a Takke yMeHbLUIeHre nogra
LLIECTEPEHOK 1 DUKCMPOBAHNE ABWKEHUSA LEHTPUPYIN NO HEKOTOPbLIM OCAM
(Hanprmep, 3a CYET HaNpPaBNAKOLLMX).

BO-BTOPbIX, B KOHCTPYKLUUN 1 NPOrpamMMe He YUYTeHbl KpaiHue TOYKW. 13-3a 3Toro yrosn
HaKoHa LeHTPUQYrM MOXeT cTaTb Bbille A0NyCcTUMOro. PelueHnem aToil npobnemsl
MOXET NOC/YXUTb f06aBfeHne AaTunka HaxkaTnsa B KpanHeM NnosioXeHnn
LeHTpudpyrn, a Takke gobasneHne B nporpamMmme ycnoBus, 3anpeLjarLwero nosopoT
Aanblue 3Tou Touku. MNpu gobasneHnn gaTyunka MOXHO Takke peannsosaTtb U
KanImbpoBKy, YTOObI B NporpammMe Bceraa 6bi1 UI3BECTEH TOUHbIN Yron HakMoHa
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	fill_5: Рецензируемый проект актуален, ведь в настоящее время всё активнее идёт освоение космоса, а для подготовки людей к перегрузкам, возникающим во время полёта, необходимы центрифуги и другие тренажёры.

У проекта есть свои плюсы:

Во-первых, он автоматизирован. Это позволяет не просто создавать перегрузки, но и менять их силу в течении тренировки по заданному алгоритму.

Во-вторых, проект имеет прочное основание, которое позволяет конструкции устойчиво стоять в течении работы.

Однако, у проекта есть и минусы:

Во-первых, в конструкции присутствуют слабые места. Например, передача, меняющая угол наклона центрифуги. На это место идёт большая нагрузка, особенно, при вращении и подъёме. Даже на видео проекта можно заметить, что центрифуга колеблется в этом месте. Решением этой проблемы может послужить увеличение жёсткости конструкции, а также уменьшение люфта шестерёнок и фиксирование движения центрифуги по некоторым осям (например, за счёт направляющих).

Во-вторых, в конструкции и программе не учтены крайние точки. Из-за этого угол наклона центрифуги может стать выше допустимого. Решением этой проблемы может послужить добавление датчика нажатия в крайнем положении центрифуги, а также добавление в программе условия, запрещающего поворот дальше этой точки. При добавлении датчика можно также реализовать и калибровку, чтобы в программе всегда был известен точный угол наклона центрифуги.



Подводя итог, данный проект находиться на начальном уровне реализации, ведь в нём присутствует много минусов, которые можно решить, улучшением конструкции или программы. Можно найти множество путей улучшения данного проекта. Например, можно добавить крайние точки, укрепить конструкцию, сделать в программе несколько режимов работы центрифуги для разных видов тренировок. Также можно провести необходимые расчёты для отображения текущего уровня перегрузок.




