
 

Робот-Марсоход МС-215 

 

- Прост в управлении и эффективен при работе на 

поверхности других планет 

- Компактен при межпланетной транспортировке  

- Автономное управление с командного пункта 

- Двухмоторная конструкция 

- Фотосьемка хорошей детализации  

- Сбор проб с поверхности грунта 

- Передача звуковых сообщений  

 

 

Команда – МС-215 

Преподаватель – Гордеева С.В. 

 


