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Проблематика

Какие проблемы вызывают 
разливы нефти:

• Попавшая в воду нефть вызывает грубое 
нарушение характеристик водной среды и 
приводит к гибели морской жизни и 
растительности.

• Пагубно влияют на флору и фауну.

• Нефтяные пары, оказавшиеся в воздухе, 
загрязняют атмосферу.

• Пропитанная нефтепродуктами почва 
приводит к гибели больших площадей 
лесов.

• Нефть содержит опасные химические 
вещества, которые могут нанести ущерб 
здоровью людей в случае вдыхания паров 
или контакта с кожей.



Цели и задачи

Цель:

Разработать модель автоматизации ликвидации разливов нефти на 

водных объектах.

Задачи:

1. Изучить виды боновых заграждений

2. Модифицировать конструкцию бона

3. Автоматизация конструкции бонов на танкерах

4. Разработать собственную модель, сделать чертеж

5. Собрать прототип

6. Сделать приложение отслеживающее весь процесс работы



Актуальность

Сейчас устранение 
разливов нефти крайне 
неэффективно и требует много 
времени, что не позволяет 
быстро устранять разливы.

Основные проблемы 

существующего метода ликвидации 

разлива:

• Использование трёх или четырёх 

кораблей одновременно.

• Необходимость наличия людей на 

борту кораблей.

• Низкая скорость устранения 

разлива.



Основная часть 

• Наш корабль с системой 
автоматического обнаружения 
разливов нефти получает данные 
о местонахождении разливов 
нефти на сайте. 

• После получения информации, он 
автоматически направляется к 
месту происшествия для 
ликвидации последствий с 
помощью бонового заграждения.

• Собранная нефть транспортируется
в место сбора, после чего корабль 
возвращается на базу для
обслуживания и зарядки.



Сайт

















Работа робота



Аргументы

Экологичность: Помогает очистить водные объекты от 
нефтяных загрязнений, защищая экосистему.

Эффективность: Автоматизированный сбор нефти, работа в 
труднодоступных местах.

Экономичность: Сокращение затрат на ручную очистку, 
предотвращение ущерба от загрязнений.

Технологичность: Использование современных технологий 
(сенсоры, ИИ, робототехника).

Удобство управления: Мониторинг и контроль работы робота 
через сайт.

Перспективность: Развитие проекта, создание новых функций и 
возможностей.



Заключение

• Вывод

• Проект по созданию робота для 
сбора нефти с водных объектов и 
сайта для его управления 
представляет собой 
инновационное и перспективное 
решение актуальной экологической 
проблемы.

• Он сочетает в себе 
эффективность, экологичность, 
экономичность и технологичность, 
что делает его ценным 
инструментом для борьбы с 
загрязнением окружающей среды.


