


На дорогах нашего города много сделано для 
обеспечения безопасности движения и транспорта, 
и пешеходов. Но при всем этом, всё равно есть 
аварии, которые происходят из-за нарушений 
правил дорожного движения.





Суть проекта в том, чтобы сделать физически 
невозможным нарушение правил дорожного 
движения. Подобный принцип используется при 
пересечении железных дорог. Только здесь мы 
останавливаем уже два движущийся потока. Для 
пешеходов по сигналу при помощи двух подвижных 
заграждений создается коридор для перехода, 
одновременно препятствующий движению транспорта 
и страхующий водителя от ошибки. После завершения 
перехода по сигналу заграждения сдвигаются и 
перекрываются выход пешеходов на проезжую часть, 
тем самым снижая риск ДТП.



Цель проекта: 

Создание роботизированной модели участка 
автомобильной дороги с пешеходным переходом

Задачи:

1. Создать модель участка автомобильной дороги с 
пешеходным переходом в программе Lego Digital 
Designer

2. Сконструировать модель на наборе Lego WeDo 2.0

3. Запрограммировать модель участка 
автомобильной дороги с пешеходным переходом

4. Протестировать модель участка дороги
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