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ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ПРОЕКТА

Цель проекта: 
разработать прототип роботизированной мотособаки на миоуправлении с питанием 
от элементов Пельтье, встроенных в одежду пользователя.

Задачи проекта:
• Провести анализ климатических зон Российской Федерации, чтобы понять 

насколько широко может быть использовано наше изобретение;
• Рассчитать количество элементов Пельтье, необходимых для питания контроллера 

в реальных условиях;
• Сшить прототип куртки пользователя;
• Изготовить прототип мотособаки на миоуправлении с питанием от элементов 

Пельтье, встроенных в одежду пользователя;
• Написать программу, для бесконтактного управления мотособакой;
• Провести испытания прототипа.





В условиях

КрайнегоСевера

от заряда GPS-трекера, 
телефона, фонарика

зависит Ваша жизнь



ПРИНЦИП РАБОТЫ ЭЛЕМЕНТОВ ПЕТЬТЬЕ





АНАЛИЗ КЛИМАТИЧЕСКИХ ЗОН 
РОССИЙСКОЙ ФЕДЕРАЦИИ



СКОЛЬКО ПОТРЕБУЕТСЯ ЭЛЕМЕНТОВ ПЕТЬТЬЕ В РЕАЛЬНЫХ УСЛОВИЯХ



ПРИМЕНЕНИЕ РОБОТИЗИРОВАННОЙ 
МОТОСОБАКИ НА МИОУПРАВЛЕНИИ С 
ПИТАНИЕМ ОТ ЭЛЕМЕНТОВ ПЕЛЬТЬЕ, 

ВСТРОЕННЫХ В ОДЕЖДУ ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ




